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Optimierung

Gesucht ist x ∈ R, sodass die Funktion

f (x) =
1

2
x2 − x + 1
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Berechnung von y = f (x):

I black box

I kostet viel Zeit

I ist nur bis zu einem gewissen Grad genau

Problemstellung:

I Wie findet man eine Näherung der optimalen Lösung mit
wenig Aufwand?
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